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Cechy

Oprogramowanie odbiornika / nadajnika podczerwieni UNIV 3.5.0.x
Odbiera i rozpoznaje kody podczerwieni

- Sony SIRC 12 bitowy (32 adresy, 127 polecen) - 4 tysiace kodow

- Sony SIRC 15 bitowy (256 adresow, 127 polecen) - 32 tysiqce kodow
- Sony SIRC 20 bitowy (8192 adresy, 127 polecen) — 1 milion kodow

- Philips RC5 (32 adresy, 127 polecen) - 4 tysigce kodow

- NEC 16 bitowy (256 adresow, 256 polecen) - 65 tysiecy kodow

- NEC 24 bitowy (65280 adresow, 256 polecen) - 16 milionow kodow
Nadaje powyzsze kody

Umozliwia uczenie sie koddw IR z oryginalnych pilotéw, ktdrych
czestotliwo$¢ sygnatu nosnego zawiera sie w przedziale 27 - 49kHz i
ktorych dtugosc nie przekracza 335 bitow

Umozliwia generowanie kodow IR o czestotliwosci nosnej w pasmie

18 - 500kHz

Umozliwia zapisanie 100 kodow podczerwieni przechwyconych

z oryginalnych pilotéow lub wpisanych w formacie kodu Pronto
Umozliwia zdefiniowanie 128 wiadomosci CAN majacych wptyw na tryb
pracy urzadzenia

Nadawczy (42 wiadomosci) i odbiorczy (42 wiadomosci) bufor FIFO do
i z magistrali

Kompatybilnos¢

Firmware dla modutu UNIV 3.5.0.x

Firmware mozna wgrac¢ do urzadzen z bootloaderem w wersji 3.1
i kompatybilnymi.

W obecnej wersji oprogramowania zeskanowane kody IR musza konczyc sie

wartoscia 00. Zeskanowane w poprzednich wersjach oprogramowania kody
IR nie sq kompatybilne. Nalezy ponownie zeskanowa¢ kody lub je edytowac

i ostatnia warto$¢ 7F zamieni¢ na 00.

Wersja firmware
UNIV 3 . 5 . 0 . 3

wersja firmware
wersja aplikacji

wersja procesora

Ramki komunikacyjne (wiadomosci)

4.1. Budowa ramki odbiornika podczerwieni

procesor uniwersalny

typ aplikacji (odbiornik / nadajnik podczerwieni)

Modut wysyta na magistrale wiadomos$¢ w momencie odebrania i rozpoznania sygnatu podczerwieni.

Tabela 1. Ramka ODBIORNIKA PODCZERWIENI - poczatek odbierania kodu

[ Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
| ox303 [3]2]1]0] NodeNr | GroupNr | OxFF | oxFF__ [ TyPKODU | KoD1i | kob2 | Kob3 | oxFF__ | OxFF__ |
0x303 — modut uniwersalny, ramka odbiornika podczerwieni
3 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,,0”
2 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
1 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,,0”
0| ODP | - flaga odpowiedzi. Jesli ramka zostata wystana w skutek zapytania do modutu to ODP = 1, inaczej ODP = 0 informuje, ze

stan modutu wiasnie sie zmienit.
Node Nr |- numer modutu wysytajacego wiadomosé

Group Nr |- numer grupy modutu wysytajacego wiadomos¢

TYP KODU |0x03 - odebrano kod SIRC 12 bit (32 adresy, 127 polecen),

KOD1=adres, KOD2=polecenie, KOD3=0xFF

0x04 - odebrano kod SIRC 15 bit (256 adresow, 127 polecen),

KOD1=adres, KOD2=polecenie, KOD3=0xFF

0x05 - odebrano kod SIRC 20 bit (8192 adresy, 127 polecen),

KOD1=adres MSB, KOD2=adres LSB, KOD3=polecenie

0x06- odebrano kod RC5 (32 adresy, 127 polecen),

KOD1=adres, KOD2=polecenie, KOD3=0xFF

0x07- odebrano kod NEC 16 bit (256 adresy, 256 polecen),

KOD1=adres, KOD2=polecenie, KOD3=0xFF

0x08 - odebrano kod NEC 24 bit, (65280 adreséw,256 polecen)

KOD1=adres MSB, KOD2=adres LSB, KOD3=polecenie
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Gdy sygnat podczerwony przestaje by¢ nadawany modut wysyta ramke jak w tabeli 2. Rdéznica miedzy ramka o

poczatku nadawania i ramkg o zakonczeniu jest w bajcie D2.

Tabela 2. Ramka ODBIORNIKA PODCZERWIENI - koniec odbierania

Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x303 3 ‘ 2|1 ‘ 0| Node Nr Group Nr OxFF OxFF Wfoigc?u KOD1 KOD2 KOD3 OxFF OxFF

4.2. Skanowanie kodu IR

Modut umozliwia skanowanie z pilotdw i zapisywanie do pamieci kodow podczerwieni. Skanowanie powinno
przebiega¢ dwuetapowo: skanowanie czestotliwosci nosnej sygnatu i nastepnie skanowanie samego sygnatu.
W obecnej wersji program HAPCAN Programator skanuje tylko tres¢ sygnatu i przypisuje domysing czestotliwosé

nosng 38kHz.

Po odebraniu instrukcji ,Zeskanuj kod - czestotliwos¢ nosng sygnatu IR nadawanego z pilota” (Instrukcje

sterujgce) i prawidtowym odebraniu kodu modut wysle ramke czestotliwosci no$nej skanowanego kodu. Jesli modut
nie odbierze kodu IR, wysle ramke btedu (Tabela 5)

Tabela 3. Ramka CZESTOTLIWOSC SKANOWANEGO KODU IR

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO D1 [ D2 [ D3 | D4 | D5 [ D6 [ D7 |
0x303 0x1 Node Nr | Group Nr | 0x00 | CARRIER | OxFF__ | OxFF__ | OxFF__ | OxFF__| OxFF__| OxFF__ |
[ 0x3031 | - modut uniwersalny, ramka odbiornika podczerwieni

Po odebraniu instrukcji ,Zeskanuj kod - tres¢ kodu IR nadawanego z pilota” (Instrukcje sterujgce) i prawidtowym
odebraniu kodu modut wysle 96 ramek zawierajacych tres¢ skanowanego kodu. Jesli modut nie odbierze kodu IR,

Node Nr |- numer modutu

Group Nr

wysle ramke btedu (Tabela 5)

- numer grupy modutu

- typ danych w ramce (0x00 - ramka czestotliwosci odebranego kodu)

CARRIER |- odebrana czestotliwo$¢ kodu IR zakodowana wg wzoru f = 4608/(CARRIER+1) [kHz]

Tabela 4. Ramki SKANOWANEGO KODU IR

[ Typramki [ Flagi [ Modut | Grupa | DO D1 | D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
0x303 0x1 | NodeNr [ Group Nr [ NRRAMKI | KODO | KODi [ KOD2 | kKOD3 | KOD4 [ KOD5 | KOD6 |
[ 0x3031 | - modut uniwersalny, ramka odbiornika podczerwieni

Node Nr |- numer modutu

Group Nr_|- numer grupy modutu

NR RAMKI |- nr ramki zawierajacej kod (1-96)

KODO - czestotliwos¢ kodu odczytana z Ramki czestotliwosci odebranego kodu (Tabela 1)

KOD 1-672 |- dane odebranego kodu IR (671 bajtow wystane w 96 ramkach)

Bit <7> kazdego bajta kodu informuje czy jest to impuls (bit <7> = ,1") czy przerwa (bit

<7> =,0") w kodzie IR

Diugos¢ impulsu lub przerwy réwna jest iloczynowi 40us i wartosci bajta ( z pominieciem

bitu 7)

Jesli wystapi btad podczas odbioru skanowanego kodu IR, to modut wysle ramke btedu.

Tabela 5. Ramka BLAD ODEBRANEGO KODU IR

[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
0x303 0x1 | NodeNr [ GroupNr | 0xFO | OxFF | OxFF__ [ OxFF__| OoxFF__ | OxFF__ | OxFF__| OxFF__ |
| 0x3031 | - modut uniwersalny, ramka odbiornika podczerwieni

Node Nr_ |- numer modutu

4.3. Pytanie o status
Modut nie odpowiada na pytanie o status.

Group Nr |- numer grupy modutu
- typ danych w ramce (OxFO - ramka btedu odebranego kodu)
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4.4. Pytanie o UPTIME

Modut odpowiada na pytanie o czas jaki uptynat od startu (up time).

Tabela 6. Ramka PYTANIE O UPTIME (0x113).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 | D2 | D3 [ D4 | D5 [ D6 [ D7 |
[ ox113 | o0x0 [ KOMPID1 | KOMPID2 | OxXX | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX_ | OxXX_ | OxXX_ | OxXX__|
[ 0x1130 | - Ramka PYTANIE O UPTIME

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
- numer modutu, ktdry jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

Tabela 7. Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME (0x113).

| Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ _ox113 | ox1 | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF__ | OxFF__| OxFF__ | UPTIME3 | UPTIME2 | UPTIME1 | UPTIMEO |
| 0x1131 | - Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME

Node Nr - numer modutu sterownika

Group Nr - numer grupy modutu sterownika

UPTIME - (UPTIME3*2563+UPTIME2*2562+UPTIME1*256'+UPTIME0*256°) w sekundach

4.5. Pytanie o STAN ZDROWIA modutu
Modut odpowiada na pytanie o jego kondycje.

Tabela 8. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO | D1 | D2 | D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ oxt15 | ox0 | KOMPID1 | KOMPID2 | 0x01 | OxXX | Node Nr | Group Nr [ OxxX | OxXX | OxXX_ | OxXX |
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
- pytanie o status
- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktory jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

Tabela 9. Ramki odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 | D3 [ D4 [ D5 | D6 [ D7 |
[ ox115 | oxt | NodeNr | GroupNr | 0x01 | RXCNT | TXCNT | RXCNTMX | TXCNTMX [CANINTCNT| RXERRCNT | TXERRCNT |
[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS

Node Nr |- numer modutu sterownika

Group Nr |- numer grupy modutu sterownika
— ramka 1 (stany od ostatniego wiaczenia)
— aktualny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO
— aktualny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO
— maksymalny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO od czasu wigczenia modutu
— maksymalny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO od czasu wigczenia modutu
— ilo$¢ restartéw interfejsu CAN
— aktualny rejestr btedéw odbioru interfejsu CAN
— aktualny rejestr btedéw nadawania interfejsu CAN
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[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 | D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7
[ oxi15 | oxt | NodeNr | GroupNr [ 0x02 | OxFF | OxFF__| RXCNTMXE | TXCNTMXE |CANINTCNTE| RXERRCNTE [ TXERRCNTE |
[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na PYTANIE O STAN ZDROWIA

Node Nr__[- numer modutu sterownika

Group Nr |- numer grupy modutu sterownika

- ramka 2 (maksymalne zarejestrowane stany i zapisane w pamieci eeprom)

RXCNTMXE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej poziom zajetosci bufora odbiorczego
FIFO

TXCNTMXE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej poziom zajetosci bufora nadawczego
FIFO od czasu wiaczenia modutu

CANINTCNTE| - maksymalna zarejestrowana w pamieci nieulotnej ilos¢ restartéw interfejsu CAN

RXERRCNTE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej rejestr bledéw odbioru interfejsu CAN

[TXERRCNTE | - maksymalny zarejestrowany w pamieci nieulotnej rejestr bledow nadawania interfejsu
CAN

Aby wyzerowac wartosci maksymalne zapisane w pamieci eeprom modutu, nalezy wysta¢ ramke jak w Tabeli 10.
Modut nie odpowiada na te ramke.

Tabela 10. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O WYZEROWANIE (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 | D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ _ox115 | o0x0 | KOMPID1 | KOMPID2 | 0x02 | OxXX | Node Nr | Group Nr | OxXX | OxXX_ | OxXX_ | OxXX__|
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

5. Sterowanie

KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
- pytanie o wyzerowanie
- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

Modut moze by¢ sterowany bezposrednio z komputera, lub posrednio - przez inne moduty.

5.1. Instrukcje ste

rujace

W tabeli zebrano instrukcje wykonywane przez modut. Niektore instrukcje sg wykonywane tylko przy sterowaniu
bezposrednim (np z PC) lub posrednim (przez inne moduty).

Tabela 11. Kodowanie instrukcji sterujgcych modutem

Instrukcja

Kod Instrukcji

INSTR1

INSTR2

INSTR3

INSTR4

INSTRS

INSTR6

INSTR7

INSTR8

Opis

ZESKANUJ KOD
(czestotliwos¢ nosna)

0x00

0x00

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Modut oczekuje okoto 6s na sygnat IR. Po odebraniu
sygnatu wysyta wiadomos¢ (Tabela 3) zawierajaca
czestotliwos¢ fali nosnej sygnatu. (Wymaga poditaczenia
odbiorczej diody podczerwieni)

ZESKANUJ KOD
(tres¢ kodu)

0x00

0x01

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Modut oczekuje okoto 6s na sygnat IR. Po odebraniu
kodu wysyta na magistrale wiadomosci (Tabela 4)
zawierajace odebrany kod podczerwieni. (Wymaga
podtaczenia odbiornika TSOP4838)

NADAJ ZESKANOWANY KOD IR

0x01

NR
KOoDU

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Nadaje kod, ktdry jest zapisany w pamieci modutu.
Numer kodu zapisanego w pamieci 1-100 (0x01 - 0x64)
musi by¢ podany w bajcie INSTR2.

NADAJ ODEBRANY KOD

0x02

0xXX

0xXX

O0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Nadaje kod, ktdry zostat odebrany przez inny odbiornik
podczerwieni i przekazany przez magistrale. Modut
odbiornika, na ktéry ma reagowa¢ nadajnik definiuje sie
podczas konfiguraciji zaleznosci komunikacyijnych.

NADAJ KOD SONY SIRC 12bit

0x03

ADR

COMM

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Nadaje kod SIRC 12 bitowy firmy SONY (32 adresy, 127
polecen). Adres urzadzenia sterowanego sygnatem
podczerwonym nalezy podac w bajcie INSTR2, a
polecenie w bajcie INSTR3

NADAJ KOD SONY SIRC 15bit

0x04

ADR

COMM

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Nadaje kod SIRC 15 bitowy firmy SONY (256 adresy,
127 polecen). Adres urzadzenia sterowanego sygnatem
podczerwonym nalezy podac w bajcie INSTR2, a
polecenie w bajcie INSTR3

NADAJ KOD SONY SIRC 20bit

0x05

ADRH

ADRL

COMM

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Nadaje kod SIRC 20 bitowy firmy SONY (8192 adresy,
127 polecen). Adres urzadzenia sterowanego sygnatem
podczerwonym nalezy poda¢ w bajcie INSTR2 - MSB
(starszy bajt) i INSTR3 - LSB (miodszy bajt), a
polecenie w bajcie INSTR4

NADAJ KOD PHILIPS RC5

0x06

ADR

COMM

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

0xXX

Nadaje kod RCS5 firmy PHILIPS (32 adresy, 127
polecen). Adres urzadzenia sterowanego sygnatem
podczerwonym nalezy podac w bajcie INSTR2, a
polecenie w bajcie INSTR3
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NADAJ KOD NEC 16bit 0x07 ADR | COMM | 0OxXX 0xXX OXXX OXXX OXXX

Nadaje kod NEC 16 bitowy (256 adreséw, 256 polecen).
Adres urzadzenia sterowanego sygnatem podczerwonym vV
nalezy podaé w bajcie INSTR2, a polecenie w bajcie
INSTR3

Nadaje kod NEC 24 bitowy (65280 adreséw, 256
polecen). Adres urzadzenia sterowanego sygnatem
NADAJ KOD NEC 24bit 0x08 | ADRH | ADRL | COMM | OxXX 0xXX 0xXX 0xXX | podczerwonym nalezy poda¢ w bajcie INSTR2 - MSB vV
(starszy bajt) i INSTR3 - LSB (mtodszy bajt), a
polecenie w bajcie INSTR4

ODBLOKUJ BOKS 0xDD | BoksX | BoksY | OxXX 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX

Odblokuje wybrane boksy - boksy zostang sprawdzone v
przy odebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali

ZABLOKUJ BOKS OxDE | BoksX | BoksY [ 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX

Zablokuje wybrane boksy - boksy zostang pominiete
przy odebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali

<

ZANEGUJ BLOKADE OxDF | BoksX | BoksY 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX 0xXX

Zaneguje blokade tzn. zablokuje boksy jesli byty v
odblokowane i vice versa

0xXX - bajt moze mie¢ dowolng wartos¢

BoksX Opis
0x00 | - od Boksu 1
0x01 | - od Boksu 2

0x7F | - od Boksu 128

BoksY Opis
0x00 + 0 -(i zaden inny)
0x01 | +1 -(ijeden nastepny)

0x7F | +127 -(i 127 nastepnych)

5.2. Sterowanie bezposrednie
Sterujac bezposrednio nalezy wysta¢ na magistrale, ciag bajtdéw jak w Tabeli 12.

Tabela 12. Ramka STEROWANIE BEZPOSREDNIE (0x10A

[ Typramki [ Flagi [ Modut [ Grupa | DO | D1 D2 | D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ oxi0A | ox0 [ KOMPID1 [ KOMPID2 | INSTR1 | INSTR2 Node Nr | Group Nr | INSTR3 | INSTR4 | INSTR5 | INSTR6 |
[ 0x10A0 | - ramka zawierajaca instrukcje do wykonania

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktdry jest sterowany
- numer grupy modutu, ktdry jest sterowany
INSTR1-6 | - 6 bajtdw instrukcji do wykonania

5.3. Sterowanie posrednie

Przy sterowaniu posrednim modut bedzie reagowat na wiadomosci wystane przez moduty w sieci. To, ktére
wiadomosci majg oddziatywac¢ na modut, okresla sie podczas konfiguracji zaleznosci komunikacyjnych. Zaleznosci
te opisane sg w 128 boksach (komoérkach pamieci).

Sterowanie posrednie posiada mozliwo$¢ ustawienia prostych warunkéw wykonania instrukcji. Wykorzystuje sie do
tego instrukcje blokujgce (OxDD - OxDF) jak w Tabeli 11. Przyktadem sytuacji warunkowej moze by¢ zatgczanie
o$wietlenia poprzez czujke ruchu i blokowanie zatgczania, kiedy czujnik zmierzchowy stwierdzi, ze jest dzien.
HAPCAN Programator utatwia proces programowania. Instrukcji blokujgcych nie mozna uzy¢ w sterowaniu
bezposrednim.

6. Konfiguracja

Ponizsze parametry modutu moga by¢ konfigurowane w tej wersji firmware.

- Identyfikator modutu (numer modutu i numer grupy);

- Opis modutu (16 znakodw);

- Kody podczerwieni zeskanowane z oryginalnych pilotéw;

- Notatka tekstowa;

- Zaleznosci komunikacyjne;

Proces konfiguracji wykonuje sie uzywajac oprogramowania HAPCAN Programator.

6.1. Identyfikator modutu

Kazdemu modutowi w sieci HAPCAN musi by¢ przypisany unikalny numer. Numer ten sktada sie z dwoch bajtéw,
numeru modutu (1 bajt) i numeru grupy (1 bajt). Przynalezno$¢ modutu do konkretnej grupy moze miec znaczenie
przy programowaniu systemu. Na przykfad niektére urzadzenia moga reagowaé na wiadomos$¢ wystang przez
dowolny modut w danej grupie.

6.2. Opis modutu
W celu utatwienia uzytkownikowi identyfikowania modutu w sieci, moze on zostac opisany 16 znakami.
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6.3. Kody podczerwieni skopiowane z oryginalnych pilotow

Oprogramowanie posiad 100 komoérek pamieci umozliwiajace zapisanie do 100 kodéw podczerwieni skopiowanych z
oryginalnych pilotéw lub wprowadzonych recznie do pamieci modutu w formacie Pronto. Dtugie kody moga zostac
zapisane w maksymalnie 3 komoérkach pamieci.

6.4. Notatka tekstowa.
Do 1024 znakdéw tekstowych moze byc¢ zapisanych do pamieci procesora. Mogg to by¢ np. uwagi do konfiguracji
modutu

6.5. Zaleznos$ci komunikacyjne

Modut posiada 128 bokséw (komdrek pamieci), do ktdorych mozna wpisa¢ wiadomosci CAN, na jakie modut ma
reagowac, kiedy odbierze je z magistrali. Kazdy boks zawiera informacje o tym, jaka wiadomos$¢ ma zainicjowac
dziatanie oraz jaka instrukcja ma by¢ wykonana kiedy ta wiadomos$¢ zostanie odebrana.

Ta wersja oprogramowania umozliwia elastyczne programowanie warunkéw reakcji modutu. Modut moze reagowac
na konkretne urzadzenie lub na grupe urzadzen. Mozna takze dokona¢ wyboru bajtdw danych, ktére zostang
sprawdzane jako warunek.

7. Licencja
Oprogramowanie sprzetowe Projektu Automatyki Domowej HAPCAN, Copyright (C) 2014 hapcan.com

™ To jest wolne oprogramowanie. Mozesz je modyfikowaé i rozprowadza¢ na warunkach licencji GNU
open source General Public License, opublikowanej przez Free Software Foundation, w wersji 3 lub (wedtug Twojego
wyboru) w jakiejkolwiek wersji pozniejszej.

Niniejsza oprogramowanie rozpowszechnlane jest z nadziejg, iz bedzie one uzyteczne, jednak BEZ
Free as in Freedom JAKIEJKOLWIEK GWARANCJI rowniez bez gwarancji PRZYDATNOSCI HANDLOWE] albo PRZYDATNOSCI
DO OKRESLONYCH CELOW. W celu uzyskania blizszych informacji zobacz petna tres¢ licencji GNU GPL.

Powiniene$ byt otrzymac licencie GNU GPL razem z oprogramowaniem. Jesli nie spdjrz na
<http://www.gnu.org/licenses/>.

8. Wersja dokumentu

Plik Opis Data
univ_3-5-0-3a_pl.pdf Wersja oryginalna Kwiecien 2014
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