D HAPCAN Oprogramowanie modutu przycisk

UNIV 1.0.1.33

AUTOMATYKA DOMOWA

1. Cechy:

e 8-mio kanatowy modut przycisku.

e Modut wysyta 7 typow wiadomosci: przycisk wcisniety, przycisk
zwolniony, przycisk wcisniety przez 400ms, przycisk wcisniety
przez 4s, zwolniony w ciaggu 400ms, zwolniony pomiedzy 400ms a
4s, przycisk zwolniony po 4s.

e Czas reakcji modutu 20ms. Przycisk musi by¢ wcisniety przez co
najmniej 20ms, by zostata wystana wiadomos¢. Eliminuje to wplyw
drgan stykow

e Z przyciskami mogg by¢ podtgczone diody LED sygnalizujace stan
urzadzenia sterowanego.

e Funkcja termometru i termostatu po podtaczeniu czujnika Dallas

e 6 instrukcji sterujacych diodami LED (witacz, wytacz, zaneguj)

i termostatem (ustaw na, zwieksz o, zmniejsz 0)

e 3 instrukcje blokujace.

e Umozliwia zdefiniowanie 96 wiadomosci majacych wptyw na stan
diod

e Funkcja samosterowania - wci$niecie przycisku moze wysterowac
diody w tym samym module

e Pomiar czasu od wtaczenia urzadzenia

e Monitorowanie stanu zdrowia modutu

e Nadawczy i odbiorczy bufor FIFO dla wiadomosci z magistrali

2. Kompatybilnos¢:

e Firmware dla aplikacji UNIV 1.0.1.3.

e To oprogramowanie nie jest w petni kompatybilne z ostatnig,
wersja. Ramka przycisku zawiera teraz status diod LED, co moze
mie¢ wptyw na urzadzenia dotychczas sterowane przyciskiem.

W takim przypadku wymagana jest rekonfiguracja modutow
sterowanych.

e Firmware aplikacji mozna wgra¢ do urzadzen z bootloaderem
w wersji 2.5 i kompatybilnymi.

3. Wersja firmware
UNIV 1.0 . 1 .33

wersja firmware
aplikacja modutu przycisk

wersja urzadzenia
modut uniwersalny

4. Opis dziatania

Modut wysyta na magistrale wiadomos$¢ zawierajacq informacje o przycisnietym przycisku. Modut jest w stanie
zinterpretowaé 7 typow zachowan podfaczonego przycisku: wcisniety, wycisniety, wcisniety i przytrzymany przez
400ms, wcisniety i przytrzymany przez 4s, wcisniety i wycisniety w ciggu 400ms, wcisniety i wycisniety pomiedzy
400ms a 4s, wcisniety i wyciéniety po 4s. Dla kazdej sytuacji wysytana jest na magistrale indywidualna wiadomos¢.
Rownolegle z kazdym przyciskiem moze by¢ podtgczona dioda LED sygnalizujgca stan urzadzenia np. sterowanego
danym przyciskiem.

Modut wysyta na magistrale wiadomos¢ o aktualnej temperaturze sensora, kiedy ta zmieni sie o 0.5°C. Modut moze
pracowac jako termostat. Wysyta on wiadomos$¢ o stanie termostatu, kiedy temperatura sensora jest powyzej lub
ponizej nastawy termostatu. Istnieje mozliwos$¢ ustawienia histerezy 1-90°C z rozdzielczoscig 1°C. Nastawa termostatu
moze by¢ regulowana przez inne moduty w sieci np. modut przycisku lub odbiornik podczerwieni. Ta wersja aplikacji
umozliwia podtaczenie tylko jednego sensora 1-wire.

Dziatanie diod i termostatu moze zosta¢ okreslone 96-cioma warunkami reakcji na odebrang z magistrali wiadomos¢.
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5. Firmware

Oprogramowanie moze by¢ zatadowane do modutu przy uzyciu HAPCAN Programatora, ktéry moze by¢ pobrany ze
strony http://siwilo.com/hapcan/software_pl.

5.1. Ramka modutu przycisk
W chwili, gdy zmieni sie stan ktéregokolwiek wejscia modutu, to zostanie wysylana na magistrale wiadomos¢
zawierajaca informacje o aktualnym stanie danego wejscia. Ramka ta nie zostanie wystana gdy zmieni sie stan
diody LED Tabela 1 pokazuje znaczenie poszczegdinych bajtéw w ramce stanu.

Tabela 1. RAMKA PRZYCISK

[ Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
[ 0x301  [3[2]1]0] NodeNr | GroupNr | OxFF__ | OxFF KANAL | PRZYCISK | LED OxFF OxFF OxFF
0x301 modut uniwersalny, aplikacja przycisku

3
2 B
1
0

obP

stan wejscia wtasnie sie zmienit.

Node Nr

5.2. Ramka temperatury

Modut wysyla wiadomos$¢ na magistrale, kiedy temperatura sensora zmieni sie o 0.5°C. Ta

- numer modutu przycisk

- flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
- flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,,0”
- flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
- flaga odpowiedzi. Jesli ramka zostata wystana w skutek zapytania o stan to ODP = 1, inaczej ODP = 0. ODP = 0 informuje, ze

Group Nr | - numer grupy modutu przycisk

KANAL - numer wejscia modutu 0x01 (przycisk 1 ) - 0x08 (przycisk 8)
PRZYCISK | - aktualny stan wejscia

LED

0x00 - rozwarte
OxFF - zwarte
OxFE - zwarte i przytrzymane przez 400ms
OxFD - zwarte i przytrzymane przez 4s

OxFC - zwarte i rozwarte w czasie 400ms

OxFB - zwarte i rozwarte pomiedzy 400ms a 4s
OxFA - zwarte i rozwarte po 4s

- aktualny stan LED 0x00 - wytaczona, OxFF - wtaczona

zmienia¢ stan innych modutdw na magistrali. Budowe ramki temperatury przedstawia Tabela 2.

Tabela 2. RAMKA TEMPERATURY

wiadomos$é moze

Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x304 |3 ‘ 2 ‘ 1 ‘0 Node Nr | Group Nr |  OxFF OXFF 0x11 | TEMPMSB | TEMPLSB T*\‘I'EAT_'\JSS HYSTER OXFF
0x304 - modut uniwersalny, aplikacja czujnika temperatury

3 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
2 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
1 - - flaga nieuzywana o wartosci zawsze ,0”
0| ODP | - flaga odpowiedzi. Jesli ramka zostata wystana w skutek zapytania o stan to ODP = 1, inaczej ODP = 0. ODP = 0 informuje,

ze stan modutu wiasnie sie zmienit.

Node Nr |- numer modutu czujnika temperatury

Group Nr_ |- numer grupy czujnika temperatury
— typ danych w ramce (0x11 - ramka temperatury)
— najbardziej znaczacy bajt temperatury
[ TEMPLSB |- najmniej znaczacy bajt temperatury

THERMOS |- nastawa termostatu 0xC9 - 0x7D (-55°C - +125°C)
VALUE

HYSTER |- histereza (1- 90°C)

Zmierzona warto$¢ temperatury podawana jest w bajtach TEMPMSB i TEMPLSB jako warto$¢ 9 bitowa zapisana
w kodzie dwdjkowym ze znakiem, w postaci uzupetnienia do dwdch. Znak 'S’ oznacza znak wartosci
temperatury. Dla wartosci nieujemnych S=0, a dla ujemnych S=1.

Bajt TEMPMSB

S

| S

S

Bajt TEMPLSB

23

| 22

21

20

Tabela 3. Bajty temperatury w ramce temperatury.
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5.3. Ramka termostatu

Kiedy temperatura spadnie ponizej wartosci nastawy termostatu, lub podniesie sie powyzej tej nastawy, modut

wysle ramke termostatu. Parametr histereza powoduje, ze termostat nie reaguje szybko na zmiany w okolicach

temperatury nastawy termostatu. Ramka termostatu moze zmieniac stan innych modutéw na magistrali.

Tabela 4. RAMKA TERMOSTATU

Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
THERMOS
0x304 3 l 2 l 1 IO Node Nr Group Nr OxFF OxFF 0x12 STATUS OxFF OxFF OxFF OxFF
0x304 - modut uniwersalny, aplikacja czujnika temperatury

Node Nr |— numer modutu czujnika temperatury
Group Nr_ |- numer grupy czujnika temperatury

- typ danych w ramce (0x12 - ramka termostatu)

THERMOS |- stan termostatu (0x00 - temperatura ponizej wartosci nastawy, OxFF - temperatura
STATUS |powyzej wartosci nastawy)

5.4. Pytanie o status
Stan modutu moze by¢ sprawdzony poprzez wystanie ramki PYTANIE O STATUS (0x109) (Tabela 5).

Tabela 5. Ramka PYTANIE O STATUS (0x109).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa DO [ D1 [ D2 | D3 [ D4 | D5 | D6 | D7

[ ox109 | o0ox0 [ KOMPID1 [ KOMPID2 0xXX | 0xXX | Node Nr | Group Nr [ 0xXX | oxxX [ 0oxXX | 0OxxX

0x109 - Ramka PYTANIE O STATUS

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

W odpowiedzi przycisk przesle ramki status (Tabela 6). Znaczenie bajtéw jest identyczne jak dla Tabeli 1, 2 i 4.

Tabela 6. Odpowiedz na PYTANIE O STATUS.

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 | D3 [ D4 | D5 | D6 | D7 |
[ ox301 | oxt | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF | ox01 | STAN | oxFF | oxFF [ OoxFF | OxFF |
[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 | D5 [ D6 [ D7 |
[ ox301 | oxi | NodeNr | GroupNr | OxFF__ | OxFF__| 0x02 | STAN | OxFF__| OxFF__| OxFF__| OxFF__|
[ Typramki [ Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 | D5 [ D6 [ D7 |
[ ox301 [ oxt | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF | o0x08 | STAN | OxFF | OxFF__ | OxFF__| OxFF |
Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
0x304 ox1 Node Nr | Group Nr OXFF OXFF oxi1 | TEMPMSB | TEMPLSB T*\'/imgs HYSTER OXFF
Typ ramki Flagi Modut Grupa DO D1 D2 D3 D4 D5 D6 D7
THERMOS
0x304 Ox1 Node Nr Group Nr OxFF OxFF 0x12 STATUS OxFF OxFF OxFF OxFF

Rejestry temperatury w ramce temperatury - status, podajg wynik z rozdzielczoscig 12 bitéow (Tabela 7).

Bajt TEMPMSB

L s [ s [ s [ s [ s [ 25 [ 25 [ 2* |
Bajt TEMPLSB

[ 28 [ 22 [ 2t [ 20 [ 2t [ 22 [ 23 [ 2% |

Tabela 7. Rejestry temperatury w ramce temperatury - status.
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5.5. Pytanie o UPTIME
Modut odpowiada na pytanie o czas jaki uptynat od startu (uptime).

Tabela 8. Ramka PYTANIE O UPTIME (0x113).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO | D1 | D2 [ D3 [ D4 | D5 | D6 [ D7 |
[ ox113 | ox0 [KOMPID1 [ KOMPID2 | OxXX [ 0xXX | NodeNr [ GroupNr [ oxxX [ oxxX | OxXX | OxxXX |
[ 0x1130 | - Ramka PYTANIE O UPTIME

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest pytany
- numer grupy modutu, ktéry jest pytany
- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

Tabela 9. Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME (0x113).

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 | D4 [ D5 [ D6 | D7 |
[ ox113 | oxi | NodeNr | GroupNr | OxFF | OxFF__ | OxFF__ | OxFF__ | UPTIME3 | UPTIME2 | UPTIMEL | UPTIMEO |
| 0x1131 | - Ramka odpowiedzi na PYTANIE O UPTIME

Node Nr - numer modutu sterownika

Group Nr - numer grupy modutu sterownika

UPTIME - (UPTIME3*256°+UPTIME2*256%+UPTIME1*256+UPTIMEO*256°) w sekundach

5.6. Pytanie o STAN ZDROWIA modutu
Modut odpowiada na pytanie o stan jego zdrowia.

Tabela 10. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 | D4 | D5 | D6 | D7 |
[ ox115 | ox0 [KOMPID1 [ KOMPID2 | 0x01 [ OxXX | NodeNr [ Group Nr | OxxXX | OxXX | OxXX_ | OxXX |
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- pytanie o status

- numer modutu, ktdry jest pytany

- numer grupy modutu, ktory jest pytany

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

Tabela 11. Ramki odpowiedzi na STAN ZDROWIA - PYTANIE O STATUS (0x115).

[ Typramki | Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7
0x115 | Ox1 | NodeNr | GroupNr | 0xO1 | RXCNT | TXCNT | RXCNTMX | TXCNTMX [CANINTCNT| RXERRCNT | TXERRCNT |
| 0x1151 |— Ramka odpowiedzi na STAN ZDROWIA

Node Nr |- numer modutu
Group Nr_ |- numer grupy modutu

— ramka 1 (wartosci aktualne)

— aktualny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO

— aktualny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO

— maksymalny poziom zajetosci bufora odbiorczego FIFO od czasu wiaczenia modutu
[[TXCNTMX |- maksymalny poziom zajetosci bufora nadawczego FIFO od czasu wigczenia modutu
[CANINTCNT]- ilo$¢ restartéw interfejsu CAN

[[RXERRCNT |- aktualny rejestr btedéw odbioru interfejsu CAN

[TXERRCNT |- aktualny rejestr bledéw nadawania interfejsu CAN
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[ Typramki [ Flagi | Modut [ Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
0x115 | Ox1 | NodeNr | GroupNr | 0x02 | OxFF__ | OxFF__ | RXCNTMXE | TXCNTMXE [CANINTCNTE| RXERRCNTE [ TXERRCNTE |
[ 0x1151 |- Ramka odpowiedzi na STAN ZDROWIA

Node Nr__[- numer modutu
Group Nr_[- numer grupy modutu

- ramka 2 (maksymalne wartosci zapisane w eeprom)

— maksymalny zarejestrowany w pamieci nielotnej poziom zajetosci bufora odbiorczego
FIFO

— maksymalny zarejestrowany w pamieci nielotnej poziom zajetosci bufora nadawczego
FIFO od czasu witaczenia modutu

CANINTCNTE |- maksymalna zarejestrowana w pamieci nielotnej ilo$¢ restartéw interfejsu CAN

— maksymalny zarejestrowany w pamieci nielotnej rejestr btedéw odbioru interfejsu CAN

TXERRCNTE |- maksymalny zarejestrowany w pamieci nielotnej rejestr btedéw nadawania interfejsu
CAN

Aby wyzerowaé wartosci maksymalne zapisane w pamieci eeprom modutu, nalezy wysta¢ ramke jak w Tabeli 12.
Modut nie odpowiada na te ramke.

Tabela 12. Ramka STAN ZDROWIA - PYTANIE O WYZEROWANIE (0x115).

[ Typramki | Flagi_ | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 [ D4 [ D5 [ D6 [ D7 |
[ ox115 | ox0 [KOMPID1 [ KOMPID2 | 0x02 [ O0xXX | NodeNr [ Group Nr | OxxXX [ OxXX | OxXX_ | OxXX |
[ 0x1150 | - Ramka STAN ZDROWIA

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- pytanie o wyzerowanie

- numer modutu, ktdry jest pytany

- numer grupy modutu, ktdry jest pytany

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

5.7. Sterowanie
Diody modutu mogg by¢ sterowane bezposrednio z komputera, lub posrednio - przez inne moduty lub ten sam
modut.

5.7.1. Instrukcje sterujace
Tabela 13 pokazuje instrukcje wykonywane przez modut.

Tabela 13. Kodowanie instrukcji sterujgcych modutem

Instrukcja Kod instrukgji Opis
INSTR1 INSTR2 INSTR3
Wytacz diode 0x00 DIODY 0xXX Wytacza diody wybrane bajtem INSTR2
Wiacz diode 0x01 DIODY 0xXX Wiacza diody wybrane bajtem INSTR2
Zaneguj diode 0x02 DIODY 0xXX Neguje diody wybrane bajtem INSTR2
Ustaw termostat na 0x00 0xC9 - 0x7D 0xXX Ustawia termostat na wartos¢ INSTR2 (-55°C - +125°C)
Zmniejsz termostat o 0x01 0x00 - OxFF 0xXX Zmniejsza nastawe o wartos¢ INSTR2
Zwieksz termostat o 0x02 0x00 - OxFF OxXX Zwieksza nastawe o warto$¢ INSTR2
OXXX - dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci
INSTR2 Opis
<00000001> - tylko dioda 1
<00000010> - tylko dioda 2
<00000011> | - diody 12
<00000100> - tylko dioda 3
<11111111> | - diody 1,2,3,4,5,6,7,8

bit <0> - dioda 1
bit <1> - dioda 2
bit <2> - dioda 3
bit <3> - dioda 4
bit <4> - dioda 5
bit <5> - dioda 6
bit <6> - dioda 7
bit <7> - dioda 8
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5.7.2. Sterowanie bezposrednie
Sterujac bezposrednio nalezy wysta¢ na magistrale, np. z komputera poprzez interfejs, ciag bajtow jak
w Tabeli 14. Urzadzeniem mozna réwniez sterowac wykorzystujac HAPCAN Programator.

Tabela 14. Ramka STEROWANIE BEZPOSREDNIE (0x10A)

[ Typramki | Flagi | Modut | Grupa | DO [ D1 [ D2 [ D3 | D4 | D5 [ D6 | D7 |
[ ox10A | o0x0 [KOMPIDL [ KOMPID2 | 0OxXX | 0xXX | NodeNr | GroupNr | 0xxXX | INSTR1 [ INSTR2 | oOxxX |
0x10A - ramka STEROWANIE BEZPOSREDNIE zawierajaca instrukcje do wykonania

KOMP ID1 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)
KOMP ID2 | - identyfikator komputera (musi to by¢ unikalny numer w sieci)

- numer modutu, ktéry jest pytany

- numer grupy modutu, ktéry jest pytany

- instrukcja do wykonania (bajt1)

- instrukcja do wykonania (bajt2)

- dane nieistotne, moga by¢ dowolnej wartosci

5.7.3. Sterowanie posrednie

Przy sterowaniu posrednim modut bedzie reagowat na wiadomosci wystane przez moduty w sieci. To, ktdre
wiadomosci majq oddziatywaé¢ na modut, okresla sie podczas konfiguracji zaleznosci komunikacyjnych.
Zaleznosci te opisane s w 96 boksach (komoérkach pamieci).

5.8. Konfiguracja
Ponizsze parametry modutu mogg by¢ konfigurowane w tej wersji firmware.
- Identyfikator modutu (numer modutu i numer grupy);
- Opis modutu (16 znakdw);
- Ustawienia przyciskow
- Wartos¢ nastawy termostatu po wiaczeniu zasilania;
- Wartos¢ histerezy;
- Notatka tekstowa;
- Zaleznosci komunikacyjne;
Proces konfiguracji wykonuje sie uzywajac oprogramowania HAPCAN Programator.

5.8.1. Identyfikator modutu

Kazdemu modutowi w sieci HAPCAN musi by¢ przypisany unikalny numer. Numer ten skfada sie z dwdch
bajtow, numeru modutu (1 bajt) i numeru grupy (1 bajt). Przynalezno$¢ modutu do konkretnej grupy moze
mie¢ znaczenie przy programowaniu systemu. Na przyktad niektére urzadzenia mogg reagowac¢ na wiadomosc
wystang przez dowolny modut w danej grupie.

5.8.2. Opis modutu
W celu utatwienia uzytkownikowi identyfikowania modutu w sieci, moze on zostac¢ opisany 16 znakami.

5.8.3. Ustawienia przyciskow

Dla kazdego przycisku istnieje mozliwo$¢ ustawienia jakiego typu zachowanie ma by¢ rozpoznane przez modut.
Modut rozpoznaje:

- wcisniecie przycisku,

- zwolnienie przycisku,

- wcisniecie i przytrzymanie przez 400ms,

- wcisniecie i przytrzymanie przez 4s,

- wcisniecie i zwolnienie w ciggu 400ms,

- wciéniecie i zwolnienie pomiedzy 400ms a 4s,

- wcisniecie i zwolnienie po 4s.

Dla kazdego typu zachowania zostaje wystana oddzielna wiadomos¢.

UWAGA: Nalezy zaznaczy¢ tylko wiadomosci, ktore bedg uzywane w sieci, aby ograniczy¢ ruch na magistrali.

5.8.4. Wartos¢ nastawy termostatu po wiaczeniu zasilania
Wartoé¢ ta moze by¢ w przedziale 0xC9 - 0x7D (-55°C - +125°C). Moze by¢ rowniez wybrana wartos$c

zapamietana sprzed awarii zasilania.
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5.8.5. Histereza termostatu
Histereza zapobiega czestemu przetaczaniu termostatu w okolicach temperatury nastawy. Termostat zostanie
przetaczony do stanu wysokiego TH, kiedy temperatura podniesie sie do poziomu nastawy termostatu +(plus)
wartos¢ histerezy. Termostat zmieni stan na TL kiedy temperatura spadnie do poziomu nastawy - (minus)
wartos¢ histerezy (Rysunek 1).

HYST

TH
¢ Tty — Nastawa termostatu
TH - Stan wysoki termostatu
A TrC) TL - Stan niski termostatu
HYST - wartos¢ histerezy

TL .

Rysunek 1. Nastawa termostatu i histereza

5.8.6. Notatka tekstowa.
Do 1024 znakdw tekstowych moze byc¢ zapisanych do pamieci procesora. Moga to by¢ np. uwagi do konfiguracji
modutu.

5.8.7. Zaleznosci komunikacyjne

Modut posiada 96 boksow (komorek pamieci), do ktorych mozna wpisa¢ wiadomosci, na jakie modut ma
reagowacd, kiedy odbierze je z magistrali. Kazdy boks zawiera informacje o tym, jaka wiadomos$¢ ma zainicjowacd
dziatanie oraz jaka instrukcja ma by¢ wykonana kiedy ta wiadomos$¢ zostanie odebrana.

Ta wersja oprogramowania umozliwia elastyczne programowanie warunkéw reakcji modutu. Modut moze
reagowac na konkretne urzadzenie lub na grupe urzadzen. Mozna takze dokonac¢ wyboru bajtéw danych, ktére
zostang sprawdzane jako warunek. Proces programowania utatwia Programator HAPCAN.

Ta wersja oprogramowania posiada mozliwo$¢ ustawienia prostych warunkéow wykonania instrukcji.
Wykorzystuje sie do tego instrukcje blokowania jak w Tabeli 15. Przyktadem sytuacji warunkowej moze by¢
zafaczanie oswietlenia poprzez czujke ruchu i blokowanie zataczania, kiedy czujnik zmierzchowy stwierdzi, ze
jest dzien. HAPCAN Programator utatwia proces programowania. Instrukcji warunkowych nie mozna uzyc¢
w sterowaniu bezposrednim.

Tabela 15. Kodowanie instrukcji blokowania

Instrukcja Kod instrukcji Opis
INSTR1 | INSTR2 | INSTR3
ODBLOKUJ BOX 0xDD X Y Odblokuje wybrane boksy - boksy zostang sprawdzane
przy odebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali
ZABLOKUJ BOX OxDE X Y Zablokuje wybrane boksy - boksy zostang pominigte
przy odebraniu kolejnej wiadomosci z magistrali
ZANEGUJ BLOKADE BOX OxDF X Y Zaneguje blokade tzn. zablokuje jesli byty odblokowane
i vice versa
INSTR2 Opis
0x00 Boks 1
0x01 Boks 2
O0x5F Boks 96

INSTR3 Opis
0x00 + 0 -(i zaden inny)
0x01 + 1 -(i jeden nastepny)

0x5F + 95 -(i 95 nastepnych)
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